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ГЛАВА I

§I.ПЕРЕДАТОЧНЫЕ ФУНКЦИИ И ЧАСТОТНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 

НЕПРЕРЫВНЫХ ЛИНЕЙНЫХ СИСТЕМ АВТОМАТИЧЕСКОГО

РЕГУЛИРОВАНИЯ.

В теории автоматического регулирования функциональная или опе­

раторная связь между входными и выходными сигналами обычно описыва­

ется при помощи дифференциальных или интегро-дифференциальных уравне­

ний. Наряду с этим,широко применяются методы,основанные на введении 

понятий переходной функции,передаточной функции и частотных характе- 
ристикГ У ] .

Если динамическая система описывается системой обыкновенных 

дифференциальных уравнений (в векторнвй форме)

то ее импульсной переходной функцией называется решение при нулевых 

начальных условиях и при воздействии

где 8 ( £ ~ Т) -дельта-функция,приложенная к системе в момент вре­

мени ^[1] .Передаточная функция определяется как некоторая ин­

тегральное преобразование от импульсной переходной функции.Чаще все­

го пользуются интегральным преобразованием Лапласа.Если импульсную 
переходную функцию обозначить К (i) ,то ее изображением по Лапла­

су будет
ЗШ- / кц)ер м.

1 о
Метод передаточных функций особенно успешно применяется к ли­

нейным системам с постоянными параметрами,описываемым линейными 

дифференциальными уравнениями с постоянными коэффициентами

+ ссп., = /(f)

м

Дело в том,что преобразование Лапласа позволяет перейти от дифферен­
циального оператора ^/.4/ к произведению изображения X(pJ ве­

личины X (t) на многочлен от р .Рассмотрим систему
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