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АННОТАЦИЯ

В отчете приведены требования, предъявляемые к прядиль­

ным машинам, дан обзор и анализ приводов с фазовым регулиро­

ванием скорости асинхронных электродвигателей. Приведен 

расчет механических и токоскоростных характеристик в замкну­

той системе регулирования скорости. Разработан привод прядиль­

ной машины и проведено экспериментальное исследование привода.
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ВВЕДЕНИЕ

На совместном совещании в г.Ташкенте представителей СКБТМ, 

завода "Таштекстильмаш" и ВТИЛП в августе 1972 г. выявилась не­

обходимость провести научно-исследовательскую работу по разра­

ботке приводов с фазовым регулированием скорости для прядильных 

машин.

В настоящее время проводятся работы по созданию тиристор­

ных приводов с фазовым регулированием скорости асинхронных 

электродвигателей. Такими работами занимается Уральский политех­

нический институт им,Кирова в г.Свердловске, ВНИИЭлектропривод 

в г.Москве и др.

Привод, разработанный в Витебском технологическом институ­

те легкой промышленности отличается от других более простой и 

надежной силовой схемой и схемой управления, выполненной на 

унифицированных логических элементах серии "Логика” и удовлет­

воряет технологическим требованиям на привода прядильных машин 

типа ПП66-5МЗ.
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ГЛАВА IТРЕБОВАНИЯ, ПРЕДЪЯВЛЯЕМЫЕ К ПРИВОДАМ ПРЯДИЛЬНЫХ МАШИН И ОБЗОР СУЩЕСТВУЮЩИХ ПРИВОДОВ ПРЯДИЛЬНЫХ МАШИН
Разгон прядильной машины должен длиться от 5 до 7 сек. При более быстром пуске происходят обрывы пряжи, а при более медлен­ном пряжа образует петли, появляются узлы.Начальный момент сопротивления прядильной машины превышает нормальный в 1,5 - 1,8 раза, поэтому кратность пускового момента МН двигателя должна быть не менее 1,8 - 2. Если выбор останавли- Мн вается на двигателе с кратностью пускового момента ниже 1,8 - 2, то двигатель необходимо выбирать с запасом мощности.Механизм прядильной машины не обеспечивает равномерного на­тяжения нити в течение всего периода наработки съема. Равномер­ное натяжение нити можно получить, как уже указывалось, путем изменения скорости веретен. Скорость веретен можно изменять в зависимости от положения кольцевой планки по высоте шпули (основ­ное или базисное регулирование скорости) и от диаметра намотки (послойное регулирование скорости).Требования в отношении пуска и пускового момента обязатель­ны для привода прядильной машины. Требование относительно регу­лирования скорости не обязательно, но желательно, так как обес­печивает увеличение производительности машины.Существуют три типа электропривода прядильных машин: с постоянной скоростью веретен;с базисным регулированием скорости веретен;с базисным и послойным регулированием скорости веретен.
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