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АВКОТлиИЯ 
w

лав. • ?

стеуйцих призолоз с фаэоаим регулирован чем скороота асинхрон­

ных электродвигателей.

В настоящем отчете приведена нриниипизльная охем^ приво­

да промывной секции и дано ее описание. Приведены результаты 

ис^ледож’.чия привода с <азошм регулированием для привода 

аряшзной секции.



В оекдеш необходимо оСесяечйТЬ прохоадёние ткни с

шэд енизд не оде доаустйиогс. С мтой целью перемещение ткани осу- 

кетлтоя тремя ведущими валами, скорость которых регулируется в 
залисшостй от натяжения ткани. На одной» йз вадов скорость кажет­

ся в зншюимоспя от трейодоний тех голо гячес. его режима, а на осталь­

ных задах она поддерживается по системе автоматического регулирова­

ния о обратными связями по скорости и по напрявонип ткани.

/»ля шошэнои секций полет применяться привод постоянного то­

ка с электго^ампыныуи или магнитными усилителями. о также управля­

емыми тиристершпви змзцршитшуши. Достоинством этих приводов явля­

емся возможность плзнового регулирования скорости в широких преде­

лах с хорошими эиергети^ояши покозотсляий. Однако в погтениях» 

!7?е тботяпт промнвнне секции, двигателя постоянного тока Смотр© 

в-:ходйт иэ (iTpoa,

0 настоящей работе делаетоя шшытпа создать регулируемый при- 
зод цртшяно^ секте с иенольэо^нае*? асинхронных электродяиготе- 

•ж.

I л а па X.

ШйСДН -Ш ДРИУОМ 0Ж1ИИ

На рис. г^риве ене принципиальная злектриюская exam сряж>- 

да одного из тлов пгемывной секции. Для д^х других валов cxoai 

абсолютно шянакоаы и отличаются только для ведущего вала отсут- 
ствием реостатного датчика MMNMB Л3^ В гпзистора , слу­

жащего для получения линейной мвасмюстя между скоростью вращения 

двигателя и пологеняем датчика натяжения •

Соевая схе?т яривода состоит из трех дисд-тврясторшх зле-
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