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РЕФЕРАТ

Отчет состоит из 73 страниц,из них 26 рисунков ,6 таблиц 
и 7 фотографий.

В отчете приводится описание и результаты исследования ти­
ристорной схемы управления короткозамкнутыми асинхронными .дви­
гателями движительного комплекса глубоководного телеуправляе - 
мого аппарата.

Тиристорная схема управления обеспечивает следующие режимы 
работы асинхронного короткозамкнутого двигателя:
1. Плавное регулирование скорости в диапазоне от нуля до коми - 

нального значения.
2. Реверс двигателя.
3. Возможность управления двигателями от автопилота.
4. Тиристорная схема управления для регулирования скорости и 

реверса четырех асинхронных коротко замкнутых двигателей имеет 
габариты 260 х 260 х 600 мм и вес 39 кг.

Опытные образцы,установленные на глубоководном аппарате 
" Манта-1,5” прошли натурные испытания в морских условиях и 
показали высокую надежность и эффективность.

Разработанная тиристорная схема управления к.з. асинхронны­
ми двигателями может успешно, применяться в качестве приводов 
движителей различных аппаратов и устройств,работающих в воде,а 
также в различных отраслях народного хозяйства где требуется 
регулирование скорости и реверс асинхронных к.з.двигателей.
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ВВЕДЕНИЕДля движительных комплексов глубоководных телеуправляе­мых аппаратов до настоящего времени использовались двигатели постоянного тока, которые получали энергию от химических, атомных и других источников тока, в частности электрическую энергию можно подавать по кабелю от корабля или береговых установок.Недостатки двигателей постоянного тока общеизвестны. К ним относятся - большой вес и габариты, наличие щеточных кон­тактов, необходимость постоянного ухода за двигателем.В последнее время уделяется большое внимание разработке приводов переменного тока для регулирования скорости вращения асинхронных короткозамкнутых двигателей.Наиболее перспективным для движительного комплекса глу­боководного телеуправляемого аппарата следует считать тиристор­ную схему управления с фазовым регулированием скорости асинх­ронных короткозамкнутых двигателей.Достоинства указанной схемы очевидны: асинхронный коротко­замкнутый двигатель является самым простым и надежным,, имеет минимальный вес и габариты по сравнению с любыми другими электро двигателями. Недостатком параметрического способа регулирования (к которому можно отнести фазовое регулирование)- является зна­чительный нагрев обмотки в данном случае это не играет роли, т.к. двигатель с избытком охлаждается морской водой.Нелью настоящей работы явилась разработка тиристорной схемы управления короткозамкнутыми асинхронными двигателями движительного комплекса глубоководного телеуправляемого аппара­та.
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ГЛАВА IОБЗОР И АНАЛИЗ СУЩЕСТВУЮЩИХ СХЕМ ФАЗОВОГО УПРАВЛЕНИЯ АСИНХРОННЫМИ ДВИГАТЕЛЯМИ.§1. Требования к системе управления.Система управления вентилями служит для создания импульсов управления определенной продолжительности и Формы, регулирова­ния момента подачи их на электроды управления и распределения импульсов управления по электродам.Требования к системе управления вентилями в значительной мере определяются типом вентилей и режимом работы преобразова­телей, а также потребителем. К параметрам системы управления предъявляются следующие требования QQ : .а) Импульс напряжения (или тока управления), подаваемый на электрод управления. Этот импульс характеризуется фронтом, амплитудой и продолжительностью. Диапазон требующихся напряже­ний и токов в цепях управления тиристоров определяется их ти­пом. Общим является - для надежного включения тиристоров на всем диапазоне допустимой температуры перехода напряжения и то­ки в управляющем электроде должны быть выше, чем величины, соъ ставляющие области возможного отпирания. Продолжительность им­пульса управления должна перекрывать время нарастания.анодного тока до величины, превышающей ток удерживания вентиля. С дру­гой стороны, широкие импульсы управления для тиристоров пе мо­гут быть рекомендованы, так как при этом увеличивается потреб­ляемая мощность на переходе управляющего электрода. Что каса­ется напряжения на управляющем электроде, то оно должно быть ограничено величиной, задаваемой в паспорте на тиристор. Отри­цательное напряжение на управляющем электроде должно быть ог­раничено еще меньшими значениями. Целесообразно отрицательное
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