
Крыш ка захватной губы -  защ итный или корректирующ ий элемент, улучш ающ ий контакт с 
объектом.

Ш понка -  ф иксирующ ий элемент, предотвращ ающ ий проворачивание зубчатых колес (6, 7) 
на валу (8).

Принцип работы
При активации планетарного шагового мотора-редуктора (5) крутящ ий момент передается 

через ведущее зубчатое колесо (6) на ведомые зубчатые колеса (7), которые приводят в движение 
пальцы (3). Благодаря вращ ающ емуся механизму пальца (9) и захватным губам (10) схват может 
адаптироваться к ф орме объекта, обеспечивая равномерное распределение усилия. Ш понка (12) 
гарантирует надежную ф иксацию зубчатых колес на валу (8), предотвращ ая проскальзывание.

Преимущества и недостатки (с учётом конструкции)
Преимущества:
-  высокая точность благодаря использованию шагового мотора-редуктора (5) и зубчатой 

передачи (6, 7);
-  равномерное распределение нагрузки за счет трехточечного захвата (пальцы 3 с 

губами 10);
-  гибкость управления. Возможность регулировки угла захвата (вращ ающ ийся механизм 9).
Недостатки:
-  сложность обслуживания из-за наличия множества механических компонентов 

(ш естерни 6, 7, вал 8, ш понка 12);
-  зависимость от точности изготовления -  лю ф т в зубчатой передаче или износ губ (10) 

могут снизить надежность.

Вывод
Данная конструкция трехпальцевого схвата с вращ ающ имся механизмом смыкания (9) и 

планетарным мотором-редуктором (5) обеспечивает высокую универсальность и точность, 
но требует качественного изготовления и периодического обслуживания. Дальнейш ая 
оптимизация может включать использование композитных материалов для облегчения 
конструкции или внедрение датчиков силы для более точного контроля захвата.
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Реферат. В статье проанализирована актуальность проблемы автоматизации 
информационного обеспечения структур учреждений здравоохранения, рассмотрены 
начальные этапы разработки информационной системы поликлиники, представлены 
диаграммы классов и связей сущностей предметной области.
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Актуальность проблемы автоматизации инф ормационного обеспечения структур
учреждений здравоохранения обусловлена, в первую очередь, заботой о каждом гражданине 
государства и имеет цель ускорения получения оказания помощи гражданину в подобных 
медицинских учреждениях.

Автоматизация инф ормационного обеспечения учреждения здравоохранения -  это комплекс 
технических, организационных, программных мер и средств по внедрению и использованию 
инф ормационных технологий в повседневном процессе оказания медицинской помощи 
квалиф ицированным персоналом разного уровня.

Так как не всегда в распоряжении поликлиники, как первичного звена оказания медицинской 
помощи населению, имеются типовые программные комплексы, позволяющ ие решать задачи 
увеличения скорости обработки инф ормации и принятия грамотных решений, от которых зависит 
здоровье пациента, встает вопрос о проектировании подобных комплексов собственными 
силами. Главный результат подобной разработки -  создание единой автоматизированной 
инф ормационной системы поликлиники, позволяющ ей ставить и снимать пациентов с учета, 
записывать их на прием к специалистам данного учреждения здравоохранения, учитывать 
ф акт приема, а также вести историю болезни (медицинскую  карту) пациента.

На начальном этапе разработки данной инф ормационной системы предусматривалось 
реш ение задач, которое удалось осущ ествить в рамках научно-исследовательской работы 
студентов:

1) провести анализ рассматриваемой предметной области и разработать ее диаграмму 
классов;

2) составить диаграм м у связей сущностей системы.
На основании заявленных ф ункциональных требований к системе инф ормационного 

обеспечения поликлиники и определения её границ была проанализирована предметная 
область проектирования и построена ее диаграмма классов (рис. 1).

Рисунок 1 -  Диаграмма классов
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В качестве классов были выбраны следующ ие объекты:
-  поликлиника,
-  отделение,
-  регистратура,
-  врач,
-  медперсонал,
-  медработник,
-  пациент,
-  карточка пациента,
-  персона.
Связями, использованными в данной диаграмме классов, являются: агрегация, композиция, 

ассоциация и обобщ ение. Диаграмма классов разрабатываемой автоматизированной 
инф ормационной системы поликлиники представлена на рисунке 1.

Также для визуализации схемы ф ункционирования базы данных разрабатываемой 
инф ормационной системы была создана диаграмма связей сущностей, представленная на 
рисунке 2.

Рисунок 2 -  Диаграмма связей сущ ностей
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Реферат. В статье рассмотрены вопросы использования программного комплекса 
SolidWorks для исследования ветровых нагрузок дымоудаляющих сооружений и расчета 
основных параметров каждой секции исследуемых труб, представлена визуализация 
результатов моделирования в виде эпюр деформации.
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