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Р Е Ф Е Р А Т

Объем 5Z , £  - р и с . ,  — т а б л .,
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СИСТЕМА, УПРАВЛЕНИЕ, ПРОГРАММА 
ПОЛУАВТОМАТ

Разработана., изготовлена и испытана, система управления 
швейным полуавтоматом с МПУ, с помощью которой можно управлять 
механизмом программного перемещения полуфабриката.. Указанная цель 
была достигнута разработкой и изготовлением оригинальной компак­
тной системы управления швейным полуавтоматом с МПУ.

Разработанная система управления швейным полуавтоматом 
с МПУ позволяет повысить технологическую мобильность и произво­
дительность полуавтомата. Конструкторская документация переда­
на АО "Орша" для освоения серийного производства систем управ­
ления швейным полуавтоматом с МПУ.
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В В Е Д Е Н И Е

Техническое описание предназначено для изучения системы 
микропроцессорного управления короткошовным полуавтоматом и со­
держит описание системы и принципа действия, а также технические 
характеристики и другие сведения, необходимые для полного исполь­
зования технических возможностей изделия.

При изучении системы управления следует дополнительно руково­
дствоваться  следующими электрическими принципиальными схемами: 
микропроцессорного блока, с модулем питания и картриджем данных; 
пульта, управления.


