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(54 )(57 ) ВОЛНОВАЯ ЗУБЧАТАЯ ПЕРЕДАЧА, 
содержащая генератор волн, жесткое
и гибкое колеса, включающее гибкий 
стакан и установленный на нем зубча­

тый венец на упругом элементе, соеди­
ненные двумя винтовыми спиралями,

с целью повышения кинематической точ­
ности за счет компенсации окружного 
поворота упругого элемента при затяж­
ке спирали, винтовая спираль выполне­
на биметаллической, передача снабже­
на системой управления, включающей 
два датчика деформаций, расположенных 
на одной образующей упругого элемента 
у противоположных торцов венца, за­
датчик эталонного сигнала и блок срав­
нения и регулирования, входы которо­
го соединены с каждым из датчиков и 
с задатчиком эталонного сигнала, а 
выход -  с каждой из спиралей. SU 
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‘ относится к машино- 
кет быть использовано

в качестве привода машин и механизмов.
Цель йзобретения -  повышение кине­

матической точности за счет компенса- 5 
ции окружного поворота упругого эле­
мента при затяжке спирали.

На чертеже показано гибкое колесо 
волновой передачи.

Передача содержит генератор волн, 10 
жесткое колесо (не показано), гибкое 
колесо, включающее гибкий стакан 1 
и установленный на нем зубчатый ве­
нец 2 на упругом элементе 3, соеди­
ненные двумя винтовыми биметалличес- 15 
кими спиралями 4. Передача снабжена 
системой управления, включающей два 
датчика 5 деформаций (например, тен- 
зорезисторы), расположенные на одной 
образующей упругого элемента 3 у  про­
тивоположных торцов венца 2 , задат­
чик 6 эталонного сигнала и блок 7 
сравнения и регулирования, входы ко­
торого соединены с каждым из датчи­
ков 5 и с задатчиком 6 эталонного

сигнала, а выход -  с каждой из спира­
лей 4.

В процессе работы при передаче 
крутящего момента упругий элемент 3 
с венцом 2 смещается по стакану 1 в 
окружном направлении эа счет затяжки 
спирали 4. Это вносит постоянную сос­
тавляющую в кинематическую погреш­
ность передачи.

Для компенсации указанного поворо­
та в блоке 7 происходит сравнение 
сигнала, поступающего с датчика 3 с 
эталонным сигналом, вырабатываемым 
задатчиком 6 , вырабатывается управ­
ляющий сигнал, пропорциональный их 
разности, и подается на биметалличес­
кую спираль 4, в результате сокраще­

ния которой элемент 3 совершает пово- 
20 рот, обратный первоначальному. При 

противоположном приложении момента на­
грузки работают противоположные дат­
чик 5 и спираль 4. Эталонный сигнал 
может быть записан с датчиков 5 при 

25 работе на холостом ходу.
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