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ГАРМОНИЧЕСКИЙ АНАЛИЗ, ПЛАНЕТАРНЫЙ НИТЕПРИТЯГИВАТЕЛЬ, 
СИНТЕЗ, ПРИВОД РАМКИ, АНАЛИЗ, КИНЕМАТИКА, ДИНАМИКА, ТЕХНОЛОГИЯ.

Объектом исследования является методика синтеза исполнительных 
механизмов с помощью гармонического анализа. Разработан механизм 
нитепритягивателя планетарного типа для швейной машины 97-А класса. 
Найдены параметры механизма: длина водила и место установки пальца, 
служащего нитеподатчеком: определено число зубьев зубчатых колес.

Проведено аналитическое исследование планетарного 
нитепритягивателя, заключающееся в построении графика подачи и 
выбирания игольной нити. Разработанный механизм обеспечивает почти 
идеальный закон движения нити, что способствует значительному 
уменьшению избытка подаваемой нити и уменьшению её обрывности.

С помощью гармонического анализа спроектирован механизм привода 
рамки игловодителя швейной машины зигзагообразной строчки. Новый 
механизм работает более плавно по сравнению с существующими 
приводами, что приводит к увеличению срока службы машины, уменьшению 
вибрации и шума.

С использованием гармонического анализа был также разработан и 
исследован механизм подачи заготовки на обувной машине для контурной 
обработки. Новый механизм более прост в устройстве и обладает 
значительными технологическими преимуществами по сравнению с 
имеющимися.

Целью работы является кинематическая, динамическая и 
технологическая оценка разработанных механизмов. Планетарный 
нитепритягиватель состоит из звеньев с равномерным вращательным 
движением и это положительно отражается на динамике механизма. 
Возникающие инерционные нагрузки незначительны, что приводит к 
снижению вибрации и шума. Динамика подачи нити близка к идеальной и 
процесс образования стежка протекает более стабильно, уменьшается 
обрывность нити. Предложенный зубчато-рычажный механизм отклонения 
иглы машины зигзагообразной строчки отличается плавностью движения 
рамки игловодителя, динамические нагрузки на звенья механизма меньше, 
чем у существующего кулачково-рычажного. С технологической точки 
зрения предложенный механизм аналогичен существующему.

Механизм подачи заготовки представляет собой кулисные механизмы в 
сочетании с суммирующим устройством, позволяет работать машине на 
более высоких скоростях и выполнять процессы взъерошивания более 
качественно, чем существующие механизмы.

В результате выполненной работы был проведен синтез и анализ трех 
типов исполнительных механизмов машин легкой промышленности. 
Разработанные механизмы имеют значительные преимущества пред
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существующими. С технологической точки зрения предложенные механизмы 
имеют так же преимущества и их можно рекомендовать к внедрению в 
производство при модернизации существующих и разработке новых машин.
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