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ДОЗИРУЮЩЕЕ УСТРОЙСТВО, ПРОЕРАММИРУЕМЫЙ ЛОГИЧЕСКИЙ 
КОНТРОЛЛЕР, ЭЛЕКТРОМАГНИТНЫЙ КЛАПАН, ВЕСЫ

Объектом исследования настоящей работы являются дозирующее уст­
ройство.

Цель работы - разработка конструкции автоматизированного дозирую­
щего устройства и его прототипа. Проверка теории практическими экспери­
ментами. Разработка более технологичных методов и алгоритмов массового 
дозирования.

Системы дозирования обеспечивают повышенную управляемость и 
точность, по сравнению с пульверизаторами, поршнями и ручными шприца­
ми, которые часто используются в процессе ручного дозирования. Данная 
система предназначена для управления непрерывным дозированием жидко­
стей в автоматическом и дистанционных режимах с непрерывным контролем 
технологических параметров.

Для организации весового дозирования жидких и вязких веществ необ­
ходимо объединить 3 основных компонента: система подачи дозируемого 
продукта, которая осуществляет подачу этого вещества к дозировочной ма­
шине; дозировочная головка, осуществляющая поступление дозируемого 
продукта в заполняемый контейнер и контролирующая его поток; система 
взвешивания, которая определяет вес дозируемого вещества и управляет до­
зировочной головкой.

В качестве дозировочной головки выбран электромагнитный клапан 
прямого действия. В качестве системы управления дозатором используются 
методы постоянного дозирования.

Подача жидкости производится по таймеру с постоянной проверкой ве­
са в контрольных точках. Любое отклонение от расчетных значений влечет за 
собой изменение времени работы клапана, так же вносятся коррективы при 
расчете времени работы при следующем дозировании.

Так как система работает в режиме грубого и точного дозирования, кор­
рективы производится для каждого клапана и для каждой жидкости в отдель­
ности.

Для уменьшения погрешности дозирования и повышения стабильности 
системы используются закрытые баки с подведенным внешним (осмотиче­
ским) давлением. !13хнЛм114ны уГ11 \ i r Т J
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