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В настоящее время ведутся исследования по разработке 
фотоэлектрической схемы к прибору УМ-1.
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У С Т Р О Й С Т В О  для К О Н Т Р О Л Я  У Т О Ч Н О Й  нити 
НА К О В Р О В Ы Х  П Р У Т К О В Ы Х  С Т А Н К А Х

В легком ткачестве контроль за уточной нитью осуществля
ется обычно механическим способом при помощи так н азы вае
мых уточных вилочек различных видов и конструкций. Усилие 
такой вилочки направлено перпендикулярно уточной нити, что 
не исключает возможности поступления от вилочки ложного 
сигнала, так, например, при обрыве уточной нити после того, 
как челнок пролетит мимо уточной вилочки.

Н а некоторых станках в особо ответственных случаях пре
дусмотрены вилочки с двух сторон станка. Однако и такое ре
шение вопроса не дает  полной гарантии хорошего контроля за 
уточной нитью.

Отсутствие контроля за уточной нитью на ковроткацких 
станках объясняется особой спецификой ковроткачества, и р а 
ботница в течение всей смены вынуждена наблюдать за нали 
чием уточной нити в  зеве нитей основы.

Нами разработано устройство для контроля обрывности 
уточной нити применительно к ткацким ковровым станкам ти
па «Шенгер», установленным на  Витебском ковровом комби
нате.

В отличие от известных уточных вилочек наше устройство 
представляет собой электромеханическую систему, основан' 
ную на принципе использования продольного усилия натяж е
ния уточной нити, возникающего в момент прокидки челнока. 
При обрыве уточной нити мгновенно замыкаются контакты, 
которые находились в разомкнутом состоянии за счет продоль
ного усилия натяжения уточной нити. Электрический сигнал 
поступает на электромагнит, который в свою очередь приводит 
в действие механический останов станка.

И спы тания  в лабо р ато р н ы х  условиях  п о казали , что эл ек тр и 
ч еская  блок-схема и н есл о ж н ая  конструкция всего устройства 
гарантирую т хорошее качество контроля обрывности уточной 
нити.


